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Lektion 5 : Verwendung des Moduls ti_system Ubung 1 : Arbeiten mit Listen

In dieser ersten Ubung der Lektion 5 wird gezeigt, wie Lernziele :
man mittels des Moduls ti_system Listen in Python e Importieren, exportieren und erstellen von Listen.
importieren und auch aus Python exportieren kann. e Wiederholung der Grafikbefehle aus Lektion 4.

Das Modul ti_system enthalt Befehle zur Kommunikation mit dem grafischen ; ; ’;‘t:”e” X
arten
Taschenrechner. 0 3 Bearbeiten  *
In dieser ersten Ubung werden davon nur zwei verwendet : i 4 Eingebaute  *
J+ 5 Mathe ’
@ 6 Zufallszahl 4
var=recall_list(« name ») und  store_list(« name »,var) I; 7 TPt 4 * olexe Mathematik »
8 Tl Hub sl ,
. # 9 Tl Rover
Die anderen Befehle werden in spéateren Ubungen verwendet. A Weitere Mod..%
var B Variablen 5 Tl Image »
1 from tiéyétem imporf, * -
2 recall_value("name") n
P . 3 store_value("name",value)
Zuerst sollen zwei Listen im Taschenrechner erzeugt und dargestellt werden, |, recall_listCname")
bevor sie in ein Python-Programm importiert werden. 5 store_list('name", list)
6 eval_function("name",value)
7 get_platform0 e Mathematik »
8 get_key( »
9 get_mouse( h 4
A while get_key( != "esc": »
v 4

1: Eingeben von Werten in den Taschenrechner

a) Erstellen von zwei Listen x|l und yl :

Lo . . . 0
e Dazu wird eine neue Seite aus Lists & Spreadsheet eingefigt. , ;
o Die Spalten werden in den Spaltenkdpfen benannt. B >
e In x| wird Uber die abgebildete Anweisung die Folge der natirlichen p 3

Zahlen von 0 bis 12 erzeugt. Die Anweisung kann auch einfach mit der | - 4 .
Tastatur geschrieben werden. B =t -s=qx.x,0,12) K
e Die Liste yl enthalt die Werte der Funktion : x — —x2/2 +3x + 1
Dabei ist darauf zu achten, dass statt x die Bezeichnung der Listenspalte [ 1.1 1.2 IR
x| verwendet wird. Axl Byl c D :
— =seq(x,x,q=-xlﬁ2f2+1
1 0 1
2 1 72
3 2 5
4 3 1172 v
a2
y1:= > T3] «
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Aktionen

b) Grafische Darstellung gk

4
B
43 Grap 4~ 1 Funktion
e Uber die neue Seite Graphs gelangt man in ein Menl, in dem |Q 4 Fensi 2 Relation
. - i, 5 Spur € 3 Vorlagen Gleichungssystem *
Streudiagramm ausgewahlt werden muss. \& 6 Grap 4 4 Parametrisch
e Fir s1 muss dann die x- und y-Liste eingetragen werden. Hier hilft ein | 7 Tabe € 5 Polar
Lo .. NI 6 Streudiagramm
Druck auf , da man dann die Listennamen bequem auswahlen kann. B0 Einstl2 7 Folge ,
e Mit den Fenstereinstellungen Xmin=-1 Xmax=8 Yymin=-1 und ymax=6 erhalt |5 & Differentialgleichung
man das untere Bild. .57

1 1.2 | 1.3 LR

2) Importieren der Werte in ein Python-Programm :

@ UsSB1.py 6/10

e Anlage eines neuen Programmes mit dem Namen U5SB1. import t_plotlh 25 pE
e Die Module ti_system und ti_plotlib importieren (Reihenfolge egal). fxrg[rhti_systern import *
e Zwei leere Listenvariablen xx und yy erzeugen. yy=[]

. . .. . = I_list("x|"
e Die leeren Listen xx und yy fillen mit den Inhalten von x| und yl. Dazu ;;::Ezu_l::égq-;

wird der Befehl var=recall_list(« name ») aus dem Modul ti_system
verwendet. Der « name » ist der Listenname.

e Lasst man nun das Programm laufen, so kann man sich durch Driicken
von oder direkter Eingabe des Listennamens den Inhalt der Listen xx
und yy ansehen.

Lehrertipp : Die Erstellung von leeren Listen xx=[ ] und yy=[ ] ist nicht unbedingt
erforderlich, da sie beim Abruf der Listen automatisch erstellt werden. Es ist
jedoch sinnvoll, Gewohnheiten beizubehalten, die notwendig sind, wenn das
ti_system-Modul nicht verwenden wird.
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A *USSB1.py 1519
xx=recall_list("x|")
yy=recall_list("yl")

3) Grafische Darstellung

e Zunachst einmal muss die grafische Darstellung eingerichtet werden wie
abgebildet.

+ \ald
plt.cls()
plt.window(-0.5,8,-0.5,6)
plt.grid(0.5,0.5,"dotted")
plt.axes('on")
P o
p
P
p

lt.labels(’
ltcolor(255,0,

livscatter(xx,yy," x")
It.show_plot()|

e Dann kann man das Programm laufen lassen. X

4) Exportieren von Werten aus einem Python-Programm

*udapp

e Ein neues Programm mit dem Namen U5SB11 anlegen. EH:E:SSE”'D’.’ ; 1on2
_system import
e ti_plotlib, ti_system und math importieren (Reihenfolge beliebig). ggmjg?;t:m?ort
¢ Die Funktion data(a,b,h) programmieren. =0
e Es werden zwei leere Listen x und y angelegt, die spater Werte aus dem }i;..[ﬁm range(a,b,h):
Intervall [a ; b] enthalten, die mit der Schrittweite h erstellt werden. iiiggiﬂﬂ&m[q»

store_list("xa",x)

Lehrertipp : Durch die Erstellung von zwei leeren Listen wird vermieden, dass bei store_listC’ya'yp

der Ausfilhrung des Programmes ein Fehler gemeldet wird.

14
e Liste y enthalt die Quadratwurzel der Werte aus Liste x. {3 Python-Shell A4
« Die Listen werden nun mit einer For-Schleife gefiillt. Die append-Befehle |.2210 025 oF,
bewirken, dass neue Elemente an die Liste angehangt werden. Die Listen ::ilda‘a'c""‘:’”'
haben also eine dynamische Léange.
e Die Listen werden mit dem Befehl store list(« name »,var) in den
Taschenrechner Ubertragen. var ist der Listenname im Programm,

« name » der frei wahlbare Listenname im Taschenrechner.

Hinweis: Vorsicht mit der Einrickung, denn die store_list-Anweisungen
missen nicht in der Schleife stehen. Entweder mit zweimal oder den
Einzuanweisungen aus dem Menu Bearbeiten lasst sich der Einzug
verandern.

e Nun kann man das Programm laufen lassen. Scheinbar tut sich nichts. . (xa,ya)
e Erst wenn man Python verlasst, kann man sich das Ergebnis bei Graphs
ansehen. B 0

Lehrertipp : Die Ausgabe in Listen wird interessant im Zusammenhang mit
den Sensoren des Microcontrollers TI-Innovator & TI-Rover.
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