% 10 Minutos de Codigo UNIDADE 6: LICAO 2
TI- NSPIRE™ CX Il & TI- PYTHON NOTAS PARA O PROFESSOR

Unidade 6: Utilizac&o das bibliotecas Tl Hub & Tl Rover Licdo 2: Dispositivos de entrada e saida

Nesta segunda lic&o da Unidade 6 vamos aprender como = OPjetivos:
conectar e utilizar um dispositivo, de entrada e saida, e Explorar o médulo Tl Hub.

integrado no Tl-Innovator™ usando a biblioteca Tl Hub. e Escrever e utlizar um programa para usar um
componente de entrada/saida

Nesta licdo, iremos utilizar um componente essencial em qualquer cadeia de

medi¢do usando sensores: 0 potenciémetro.

Um potencidémetro é um tipo de resistor variavel com trés terminais, um dos
guais esta conectado a um cursor que se move numa trilha resistiva

terminada pelos outros dois aos quais a resisténcia esta sujeita.

Os potenciémetros sdo comumente usados em circuitos eletrénicos. Eles séo

usados, por exemplo, para controlar o volume de um radio. Os

potenciémetros também podem ser usados como transdutores, pois
convertem uma posicdo em uma tens&o. Esse tipo de dispositivo pode ser Potenciometro

encontrado em joysticks.

Vamos agora escrever um programa para medir a tensédo elétrica entre dois terminais do potenciometro e, em seguida,

apresentar no ecra.

OBSERVACAO:

O objetivo desta licdo ndo é estudar o componente em si, mas sim integra-lo num programa Python para se obter os dados

que ele fornece. Portanto, o programa que ira ser criado sera facilmente transponivel para qualquer outro tipo de transdutor.

IMPLEMENTACAO:

¢ Inicie um novo programa no editor de TI-Python, designe-o por U6L 2.

R entar gr ,V) e texto

Nome

Partilha de dados

Projeto do Hub

automaticamente as bibliotecas Tl Math e Tl Hub serdo importadas. Tipo| Codificagdo do Rover v

[~

e Selecione tipo de programa Projeto do Hub, desta forma

e Agora, necessitara de ainda de importar as bibliotecas Tl System e OK  Cancalar
Time, acessiveis na op¢do A: Mais modulos do menu, e

eventualmente necessitara também da biblioteca Tl Plot.

@ *UsL2.py 8/8
e Crie uma funcdo pot() sem qualquer argumento. #Hub Project

from ti_hub import *

e Apague o ecrd usando a instrucdo clear_history() localizada na from math import *
- from time import *
biblioteca TI System. from ti_system import *

import ti_plotlib as plt

e Na biblioteca Tl Hub, selecione o menu 3: Adicionar uma unidade

de entrada e de seguida A: Potenciémetro.
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e Atribua o valor a ser registado pela fungéo potentiometer(" ")a # 1 Actes y
1 DHT (Humidade Digital e Temp.)
P 11412
variavel mes. 2 Ranger
3 Light Level | S
. ~ e ~ 4 Temperature
e Conclua esta instru¢gdo definindo como argumento da funcéo 5 Moisture
potentiometer(" ") a porta In1 (entrada 1). ? y:rgn'i‘;_"c P
8 Analog In ¢ entrada »
e Utilizando a tecla pode preencher os campos da fungéo de forma 9 DigitalIn & entrada »
automatica e mais rapida. _ v 8
@ *UeL2.py 1112

OBSERVACAO: # Hb Projec

from ti_hub import *

Todos o0s sensores (dispositivos de entrada) tém um minimo de duas from math import *
from time import *
variaveis: from ti_system import * |y 2
import ti_plotlib as plt IN2
1: var=sensor("porta”) e 2:var.measurement() . ;éf'p'o't(')_'""""":BB5 ----------
clear_history() BB6

mes=potentiometer(" BB 7

«EER» *Doc rap I X

B _ o B *ubL2.py 1212
conectado (variavel mes). No editor de programas, surgira a proposta e
from ti_hub import *

e Crie uma variavel v que permita recolher a medi¢do do sensor

de preenchimento automético assim que se escreva v=més. , abrindo from math import *
from time import *
uma janela com as opgbes. A opcdo measurement() ndo esta from ti_system import *

import ti_plotlib as plt

o s

clear_h' ange(min,max)

. . L, mes=pureniuieery v i)
e Verifigue o funcionamento do seu sensor apoOs ter colocado v=mes)|

disponivel no menu Tl Hub.

previamente o potenciémetro na posicao central.

e Conecte o Tl-Innovator™ & calculadora e, em seguida, o @ U6L2.py guardado com sucesso
from ti_hub import *
potenciémetro & porta IN1 do Hub. fruom sth Kmgert =

from time import *

from ti_system import *

. . import ti_plotlib as plt

e Execute o programa, e no interpretador execute a funcéo pot(). #============

def pot():
clear_history()
mes=potentiometer("IN 1)
v=mes.measurement(
return v|

Devera obter dados da mesma ordem de magnitude do ecrd ao lado, mas EE usL2_PT
(A Shell Python 2R

>>>13570.0

>2>>

observe que ndo é uma tenséo, pois seu potenciémetro € alimentado por uma

tensao de 3,3V. O valor a ser encontrado pertencera ao intervalo [0; 3,3].

e Efetue uma coépia do programa através do menu, tecla [meny), e da

opcdo 1l:Acdes, seguido da opgédo 3:Criar uma cépia. Designe a

cépia do programa por U6L22.
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e Altere o programa para levar em consideragdo a resolu¢cdo do
conversor analdgico para digital (14 bits). Assim, a medigao da tenséo

sera:
v

u = Ualim X _214_1 .

e O valor final da tenséo sera arredondado as centésimas.

e Execute o programa U6L22, atalho [«n] + [R], e no interpretador

execute a fungéo pot().

MAIS ALEM:

Algumas ideias para possiveis extensdes da licao:

m N> *UELZ2_PT

B *ueL22.py

1515

from time import *
from ti_system import *
import ti_plotlib as plt

def pot():
clear_history(
mes=potentiometer('IN 1)
v=mes.measurement()
u=3.3W/(2**14-1)
tensao=round(u,2)
return "U em voltes”,tensao

[ 1.1 [ 1.2 *UBL2_PT rao [i] X
£ Shell Python 2P0
>>>('U emvoltes', 2.73)

>>>

e Use um potenciémetro para construir um sensor angular (uma medi¢do de tensdo corresponde ao valor de um

angulo lido em um transferidor), a seguir faga a representagéo grafica da fungdo modelada a = f (u).

e Entre 0 e 3,3V, associe uma faixa de tensdo com uma cor usando o LED RGB TI-Innovator™.

e Associe a medi¢édo da tensdo com as coordenadas de um ponto marcado (principio de um joystick).

e Eftc...
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