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LE CAPTEUR DE POSITION GO!MOTION

Auteur : Frédéric Marquet TI-Nspire™ CAS

Mation

Go!Motion est un capteur de position qui utilise des ultrasons pour mesurer les distances et les vitesses de
déplacement. Associé a la calculatrice TI-Nspire, il permet de mesurer avec une grande précision les
distances comprises entre 15 centimeétres et 6 métres.

Un interrupteur permet de modifier la sensibilité du capteur suivant le type d’application :

« Position1» — B k <+— « Position 2 »

La « Position 2 » est généralement bien adaptée aux mesures des distances moyennes a grandes et aux objets
peu réfléchissants. La « Position 1 » sera utilisée dans les autres cas. Dans le doute, il vaudra mieux tester les
deux positions afin de trouver celle qui donne les meilleurs résultats.

1. Raccordement du capteur Go!Motion a la calculatrice TI-Nspire/LabCradle

e Placer la calculatrice TI-Nspire sur sa station d’accueil LabCradle.
e Ouvrir une nouvelle application Vernier DataQuest en cliquant sur I’icéne _‘

¢ Connecter la sortie dig / sonic du capteur Go!Motion a I’entrée dig / sonic 1 ou 2 de la station LabCradle.

e Le capteur est automatiqguement reconnu et la distance
s’affiche.

e Appuyer sur pour définir les paramétres d’acquisition. En fonction ¢
temps
Taux :

20 échantillc
Durée :

S5s

© Texas Instruments 2012 / Photocopie autorisée | Go!Motion - 1




Notice

2. Acquisitions automatiques en fonction du temps

e Cliquer sur :
Expérience, Mode d’acquisition, En fonction du temps.

On peut alors modifier :
- la durée d’acquisition,
- le nombre d’échantillons enregistrés chaque seconde.

Par défaut, le nombre d’échantillons enregistrés chaque
seconde est égal a 20.

Dans la plupart des cas, cette valeur donne des résultats
satisfaisants.

e Cliquer sur I’icbne “# pour débuter I’acquisition.
Affichage de la courbe : C{

Affichage du tableau de valeurs : |

e Cliquer sur I’icone @'pour enregistrer les données dans la
série runl. On passe alors a la série run2 et la calculatrice
TI-Nspire est préte a faire une nouvelle acquisition qui sera
stockée dans run2.

3. Acquisitions manuelles de données

e Cliquer sur Expérience puis :
Mode d’acquisition, Evénements associés a une entrée,

On définit ainsi une acquisition manuelle associée a la saisie
d’une valeur au clavier.
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Configurer Uacquisition des données en fonction ...
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2:Evénements associés a une entrée
3:Evénements sélectionnés
4:Temporisation de la barriére lumineuse
5:Compte—gouttes
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L’exemple ci-contre illustre la configuration de I’acquisition
manuelle de I’allongement d’un ressort en fonction de la masse
gu’on lui accroche.

On choisit ici I’option Moyenne sur 10 secondes afin
d’obtenir une trés grande précision de la mesure.

e Pour effecteur chaque nouvelle mesure, il suffira de cliquer
sur I’icone "=

L’ appareil fera une moyenne des positions mesurées pendant
les 10 prochaines secondes.

A la fin des 10 secondes, la valeur moyenne de la grandeur
mesurée est enregistrée et une fenétre s’ouvre afin de saisir la
variable associée.

*MNon enregistré

Evénem

Nom : [ masse

associés

*¢1%9 Unites | kg
entree
I‘jlom de I Moyenne sur 10 secondes I
Evénem —
Hﬁ” ‘Annuler|
. J

Moyenne sur 10 secondes.
Secondes restantes : 4

|Cancel||

“aleur précédente
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