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Exercice 1

z+3-2i
z—143i

Soitze Cetw =

.On pose z = x + iy avec (x,y) € R?

1°) Déterminer 'expression de w en fonction de x et y.

2°) Déterminer Re(w) et Im(w)

3°) Résoudre Im(w) = 0 (on exprimera y en fonction de x).

4°) Représenter graphiquement I'ensemble des points M(z) tel que w € R.

Exercice 2

) 1+iV/3
Soitz = —,
1+i

1°) Déterminer |z| et Arg(z)

2°) Mettre z sous forme trigonométrique.

3°) En déduire cos (%) et sin (f—z)
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SOLUTION

Exercice 1
. Z+3-2i . 2
Soitz € Cetw = ——-.0nposez = x + iy avec (x,y) ER
1.1 RAD ALUTO REEL L
2 . ) . . Z_+3-21 Z_+3-24
1°) Déterminer I'expression de w en fonction de x W=———— I
ety z_—14+3¢ Z_+-1+34
z_=x+iy ot
Pour signifier qu’'une variable est complexe, il faut N
la faire suivre d’'un _
x42004y24y=9  Soctdo7
En posantz_ = x + iy , les variables x et y sont w222 46410 2Dty Z 4603410
réelles par défaut.
233
11 RAD AUTO REEL il
xE+Dakyeay-9 Seatdept? g ~

w22ty Z 4610 X2 -2ty +6ey+ 10

2°) Déterminer Re(w) et Im(w) real(w) 242052 4y-9

. . C 2 22 46410
L’instruction pour calculer la partie réelle est real. *TenTTY

Pour la partie imaginaire : imag imag(w) (5ra+ 7

x2—2-x+y2+6-y+ 10

el
a9
1.1 RAD AUTO REEL Ll
.
imag(w) -(5-x+4-y+'.?)

o\ R& — : K2 =2ty 4603+ 10
3°) Résoudre Im(w) = 0 (on exprimera y en yorey
fonction de x). solve(imag(w)=0,y) - (547

4
Pour exprimer la solution y en fonction de x, il —
suffit d’indiquer que l'inconnue est y : Deﬁneﬂ(x)=m Terminé
4
hd
7193
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4°) Représenter graphiquement 'ensemble des

points M(z) tel quew € R.

weERs Im(w) =0.

On définit la fonction f; par f;(x) = — Sx+7

4

L] 12| RAD AUTO REEL Ll
'
\ | x
:
_

Exercice 2

1°) Déterminer |z| et Arg(z)
2°) Mettre z sous forme trigonométrique.

Lorsqu’on entre I'expression de z, le TInspire écrit |Z|

directement la forme algébrique de z.
Cela vient du fait qu’on est en mode REEL.
Si on est en mode POLAR le Tlnspire aurait

m
répondu e12 V2, c'est-a-dire la forme
trigonomeétrique.

3°) En déduire cos (1—"2) et sin (%)

On sait que |z| = V2 donc

=2
. f( - _
OrArg(z) = 1”—2 (2m) doncz = \/Ee%, donc

s =3 (COS (ﬂ) +isin (E))

12 12
sin (%)

Par identification :
T (\/§ + 1)\/§
Ccos (E) = Tet

(B+1VZ (V- 1)@)

_(V3-1)v2

4

1.1 RAD AUTO REEL 7]
|
= lﬂug U{E i+ E—i *
Y 2 202 2
-
anglelfzjl o
1z
zP Polar in
12,
et2.f2
144

3/3



