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La Covariacion de la Funcion Lineal

Nivel Medio Basico

Eje: Sentido Numérico y Pensamiento Algebraico; Manejo de la Informacion
Tema: Significado y Uso de las Literales; Representacién de la Informacién
Subtema: Patrones y Férmulas; Graficas

Conocimiento y Habilidades:

(Segundo Grado) 3.3 Reconocer en situaciones problematicas asociadas a
fendmenos de la fisica, la biologia, la economia y otras disciplinas, la presencia de
cantidades que varian una en funcién de la otra y representar esta relacién
mediante una tabla o una expresién algebraica de la forma: y = ax + b.

(Segundo Grado) 3.6 Construir, interpretar y utilizar graficas de relaciones
lineales asociadas a diversos fendmenos.

Nivel Medio Superior

Competencias genéricas y matematicas a desarrollar
de acuerdo al Marco Curricular Coman (MCC) eje de
Conceptuales la Reforma Integral de Educacion Media Superior
(RIEMS) de la SEP.
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Identificar en recorridos con
velocidad constante, la| e
relacion de covariacion entre
la posicion de un cuerpo en
movimiento y el tiempo. .

Obtener, registrar y sistematizar la informacion
para responder a las preguntas de caracter
cientifico, consultando fuentes relevantes vy
realizando experimentos pertinentes

Analizar las relaciones entre dos o mas variables
del recorrido realizado para determinar o estimar
su comportamiento

Interpretar tablas, graficas, diagramas y textos
con simbolos matematicos

Construir e interpretar el modelo matematico
lineal mediante procedimientos aritméticos,
algebraicos, geométricos y variacionales para la
comprension y analisis de recorridos donde la
velocidad sea constante

Comunicar ideas de manera clara, completa y
coherente, utilizando la notacion y terminologia
matematica correcta.

Argumentar la solucion obtenida mediante el
lenguaje verbal y matematico

Usar recursos tecnoldgicos para la comprension
de la naturaleza lineal de recorridos con velocidad
constante

Desarrollar la habilidad de trabajar con otros.
Promover la responsabilidad del propio
aprendizaje.

Promover el respeto y tolerancia hacia las ideas y
el trabajo de los companeros.

Dirigido a: Estudiantes de Secundaria de 2° Afo; Estudiantes de Geometria
Analitica, Calculo y Matematicas Aplicadas de Nivel Medio Superior

Il. MATERIAL:

e calculadora graficadora Tl-Inspire plus

e sensor de movimiento CBR2
e Cable calculadora - CBR2

lll. INSTRUCCIONES:
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1. Crear un nuevo documento

## Pantalla de inicio

1:Caleuladora  2iGraficozy ... Jilizstaz w Haj...

d:Mlotas SiDatos v Est..

] i @

7hdiz docum... Silnfo del gist... 9:Sugerencias Fig. 1

Crea un huevo documento. Se le pedira que
guarde v cierre el documento gue tenga abierto.

1.4 RAD AUTO REAL T

T:Afadir Calculadora

2:Afadir Graficos v Geometria
2:Afadir Listas v Hojas de calculo
d:Afiadir Motas

S:Afadir Datos v Estadistica

Fig. 2

2. Luego, al conectar el CBR2 a la calculadora

[ 1z | RAD AUTD REAL H
1.8 ] 1 aparece la consola.
1 Mo hay dizpositivos Comenzaremos un nuevo
B 1.2__ experimento pulsando b vy
= ] Mo hay datos numércos seleccionado las opciones
5 . mostradas en la pantalla
O siguiente
0.0 T T T T T T T T T Flg 3
00 0.5 1.0 1.5 2.(?6021.%%}9 3.5 4.0 45
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A
o1
o

. . 1: Experimentq 1: Iniciar recopilacion
1. En esta ocasion ubicaremos

. ﬁ?: Sensores |2 Conservar
el  origen del plano 3 Datos 3: Configurar rec:::wla-:lon R
coordenado  dos metros | &Ver
delante del sensor. Para ello |z ., . ] 2 Mostlrardatp:s ,e” 4
. o B 1.2 B: Configurar inicio 3
seguiremos el procedimiento |= | No hay datos numércos
siguiente: E |
a) Pulsar la tecla b y, antes de 0.6-
seleccionar la opcion 1: Cero,
es necesario ubicar la 0.0
caratula del sensor a 2 0.0 0.5 1.0 152(?(:[%-5 30 3.5 4.0 4.5
metros de una pared, por
ejemplo. Fig. 4
T 1 Experimento Msan amn pEal
68 3 Sensores 1: Cero
2: Datos 21 lnvertir
? 4: Ver Z: Cambiar unidades...
3 _ Mo hay datos numéricos
Jat |
© 06
DDDDDS1D152 53035&0&5 Fig. >
c?cozf

1.1 RAD AUTO REAL T

Después de activar la toma de
datos pulsando ENTER,
obtendremos la grafica |&
siguiente =
i
[
=
. I I
Fig. 6 0.0 1.0 20 30 40 50
dcol.time
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Las posiciones que se encuentren mas cerca de dos metros del sensor, serdn
consideradas negativas. En la grafica anterior, por ejemplo, en el intervalo
0<t<2.5 seg, aproximadamente, el cuerpo se encontraba a menos de 2 metros de
distancia del sensor.

Si se desea consultar las listas en donde se encuentran almacenados los datos de
tiempo, distancia, velocidad y aceleracion del mévil, pulsaremos nuevamente b y
seleccionaremos las opciones mostradas en las siguientes pantallas

H
o
o

75 1: Experimentd 1: Iniciar recopilacian
ﬁ 2y sensores 2 Conservar
3 Datos 3: Configurar recopilacién  »
3 4 Ver d: Muewo experimento
- ] o Mostrar datos en
& 1.2 5: Configurar inicio b
E _ Mo hay datos numeéricos
i |
© 06
0.0 Fig. 7

- I I I I I
0005 1.0 1.5 2.(?60?25%,

2.0 2.5 4.0 45
Time

1S 13 Experimentd 1: Iniciar recopilacion

B8 2 Sensores |2 Consenvar

3: Datos 3: Configurar recopilacién— »
3 4 ‘u“ler 4: Muewo experimento

1: Appls) en la pagina actual b
2: Muewo Datos v Estadistica b

3t Nuevo Graficos v Geometria
4: Muewvo Listas v Hojas de calculo

0.5
0.0 1 T T T T T T T T T Fig. 8
00 05 1.0 1.5 2.(? [_}25, 2035 40 45
cLA tme
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RAD AUTO REEAL
ucaz.u...l dcﬂz.v....dcﬂz.a....

g2t

-1.52082| 0.092938( 0152916
151624 00164e| 0.341388
151125 026375 0.548717
-1.50374a 016449 0493516
-1.45431 | 0206615 0.385272
-1.48332 | 0.2560238( 0475037 L

— | B

Fig. 9

s o

a) Para cada uno de los siguientes recorridos, cuando uno de los participantes
pulse la tecla de Inicio, el otro comenzara el recorrido correspondiente,
siempre alineado con el sensor

3. Bosquejar la grafica desplegada en la pantalla de la calculadora en e
espacio correspondiente, indicando las variables y los valores en cada eje

4. Contestar c/u de las preguntas del CUESTIONARIO (En las tablas
t = tiempo, s = posicién del mévil)

RECORRIDO 1

Partiendo de
una
distancia de
1 metro
frente al
sensor,
caminaras a
paso
constante,
alejandote
Tentamente
del mismo




La Covariacion de la Funcioén Lineal, CD. MADERO, TAM, MEXICO
S. Valero, G. Barba, A. Del Castillo, P. Ventura, M. Torres

AS

ti tr | Si Sf At ASs AL ECUACION

RECORRIDO 2

Partiendo de
una distancia
de 5 metros
del sensor,
caminaras a
paso

constante,
acercandote
lentamente al
mismo

AS

ti ts Si ; At As AL ECUACION

RECORRIDO 3

Partiendo de
un punto que
se encuentre
a 0.5 metros

del sensor
caminaras a
paso
constante,

a]ejéndote
rapidamente
del sensor
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AS

ti tf Si T At As A ECUACION

RECORRIDO 4

Partiendo de
una
distancia de
5 metros del
sensor,
caminaras a
paso
constante,
acercandote
rapidamente
al mismo

AS

ti tf Si T At As AL ECUACION

IV. CUESTIONARIO

1. Fisicamente, ;déonde se encuentra el origen del plano cartesiano?

2. En qué recorridos la velocidad es positiva? _

3. ¢(En qué recorridos la velocidad es negativa? _
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Para cada uno de los recorridos indicados en la tabla, llena los espacios
indicados (considera, de cada una de las graficas que bosquejaste,
Unicamente la parte correspondiente al recorrido):
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V. Ejercicios
A. Supdén que Mario hace cuatro diferentes recorridos en linea recta. De

cada uno de ellos se tienen como resultado las ecuaciones siguientes:

3

1. st)==t+1
(t) 5
4

2. s)=—t+2
) 2
3

3. s(t)=—=t+1
(t) c

4. s(t):—gt—z

Grafica cada una de estas ecuaciones y llena la tabla siguiente:

POSICION
INICIAL |CAMBIOEN|
POSICION | {PELANTE | LA | e DURG EL CUERPO,
ECUACION| INICiaL | © DETRAS | POSICION | = e ocipap | ¢AVANZA
(si) DEL PEL | RECORRIDO °
ORIGEN? | CUERPO | "= RETROCEDE?

(As)

10
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B. Para cada uno de los enunciados siguientes: a) bosqueja una grafica de la
situacién, b) identifica las variables presentes y c¢) encuentra una ecuaciéon que
relacione a las variables identificadas. Discute tus respuestas con tus compafneros

de equipo

1. Paola sale de su casa y camina hacia la tienda a velocidad constante recorriendo
80 metros en 2 minutos.

2. Vanesa se encuentra a diez metros de su salén de clases y camina a velocidad
constante recorriendo 150 metros en 3 minutos rumbo a la biblioteca

3. Leonardo parte de la biblioteca y se dirige hacia su salén de clases caminando a
velocidad constante recorriendo 160 metros en 3.5 minutos

4. David se encuentra a 20 metros de su salén de clases y corre hacia éste a

velocidad constante llegando al salon en 5 segundos.

11



