ANALISIS DE UN una serie de pantallas que nos
MOVIMIENTO POR TRAMOS informan del estado de las conexio-
nes, avisandonos de cualquier
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En esta experiencia vamos a estudiar

un movimiento rectilineo compuesto
por diferentes tramos.

Tomaremos datos en un intervalo de
15 segundos, durante los cuales
nuestro movil tendra un movimiento Antes de pulsaENTER debemos
uniforme durante todo el recorrido. situar la sonda en la direccién en la
Se obtendran tres tramos bien dife- que se encuentra el movil.
renciados, desplazandose en cadakEn el momento de puls&NTER,
uno de ellos a una velocidad deter- el mévil debe comenzar a moverse,
minada. pues en ese momento el CBL co-
Posteriormente analizaremos cada menzard a tomar datos; dichos
uno de estos tramos por separado ydatos van apareciendo graficados
calcularemos la funcion a la que en la pantalla de la calculadora
mejor se ajusta cada uno de ellos. conforme se van tomando (en
Una vez calculadas las funciones tiempo real). Una vez que el CBL
anteriores, se obtendra la funcién termina de tomar datos, aparece

definida por intervalos de todo el nuestra gréafica al completo.
recorrido. DIZTIHY

Pl
Instrumentos Utilizados -~ x._H
Para poder llevar a cabo la experien- - -
cia se requiere: -
- Unidad CBL (Calculator-Based TiZ)
Laboratory) de Texas Instruments. |

- Calculadora gréfica TI-83 de Texas

Instruments. Pasaremos ahora a obtener cada
- Sonda de movimiento de Vernier.  yna de las funciones lineales que
- Programa HIKER.83P que carga- mejor se ajustan a cada tramo.
remos en nuestra calculadora desdeComenzaremos por &° tramo.

un ordenador por medio del Tl pgga elo, desde la pantalla donde
GRAPH-LINK; o desde ofra calcu- se encuentra la grafica pulsamos

ladora similar por medio del cable de 2nd LIST, en la pantalla que nos

unic?n: aparece, nos desplazamusn el

- Movil. cursor a la derecha y nos metemos
o . en la ventan®PS, obteniendo

Realizacion del Experimento HAMES MATH

Conectamos el CBL a nuestra calcu- 21Sort.
ladora grafica por medio del cable de |ZE2dimt

unién; posteriormente, conectamos |[#3Fi11¢
la sonda de movimiento al CBL a E:iﬁzéum{
través del canéONIC. Traliz

Encendemos el CBL y la calculado- |=RIS=]act.

ra.

Pulsamos la tecl#RGM. Obtene-  con el cursor nos desplazamos

mos. hasta la opciorB: Select(, pulsando

EDIT HEL luegoENTER. Dentro de la panta-

FAUL T lla principal, escribimos las listas

S:OTMATCH principa,

&:FORCERT donde iran a parar nuestros nuevos

T :GATE datos (l4,Ls)
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IMHIKER

Dentro de la ventan&XEC nos
desplazamos con el cursor hacia
abajo, hasta la opcion:HIKER.
Pulsamos ENTER. Nos aparecen

Selecti{lLy,Lel
Seguidamente, pulsamos
ENTER
Fill:d2Ha 1
R
P -
_.-'5 H‘-h
L
-

LeftBound? . . ... 1o
#=r.6 YSI.EOZYHM

En la pantalla de la calculadora,
se nos pide un valor, dicho valor
sera el extremo izquierdo del
intervalo que vamos ajustar a
una funcién de tipo cuadratico;
por tanto, con el cursor nos
desplazamos hasta dicho punto
y pulsamo€ENTER
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Ahora nos pide el extremo
derecho del intervalo, para ello
nos volvemos a desplazar con el
cursor hasta el punto seleccio-
nado y pulsamos ENTER.
Obtenemos
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Para que dicha representacion
ocupe toda la pantalla, y asi ver
mejor lo que hacemos, pulsamos
ZOOM 9
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Para ajustar, pulsamoSTAT,
con el cursor nos desplazamos a
la derecha, entrando en la ven-
tanaCALC
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Seleccionamos la
5:QuadReg con el cursor y pulsa-
mosENTER.

En la pantalla principal escribimos
QuadReg L4Ls,Y,
Pulsamo£ENTER.

De este modo obhemos los

pardmetros correspondientes a la tampoco ninguna funcién pulsamos

opcién

Seleccionamo®lot2 pulsando2; e
introducimos

Xuist: Lag

Y. isr: RESID
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Teniendo cuidado de que no haya

ningun otro PLOT activado, ni

funcion de regresion, calculada a ZOOM 9, obteniendo
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c=-3. 365368027
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PulsamosGRAPH, y de este modo Se pueden recorrer los valores de
se nos representa la funcion obtenidalas desviaciones y observar cuales

artir de los datos contenidos en las
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Se puede observar, que el signo de
introduciéndose dicha funcioén en el las desviaciones es, pues, aleatorio.
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y la representacion de nuestros datosson la maxima y la minima. Por
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Vamos a comprobar el grado de ver
fiabilidad de nuestra funcién respec- dicho tramo, ademas del valor que

tanto, se puede decir que es un

buen modelo para dicho movimien-
to.

Todo lo anterior se puede realizar
los demas tramos. Para el
tramo que toma un valor constante
en todo su intervalo, no son necesa-
rios estos calculos. Si sobre el

con

grafico pulsamo3 RACE se puede
donde comienza y termina

to de los datos reales. Para ello, tomara la funcion.
tenemos en cuenta que nuestra calcu-Para el tramo constante tenemos

ladora introduce de manera automa-
tica dichas desviaciones en una lista

llamadaRESID.
Pulsamos,2nd STAT PLOT
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Tomaremos de forma aproximada

Y= en dicho tramo.

Para el primer tramo, repitiendo
los pasos realizados en el tercer
tramo se obtiene
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En Y, introducimos la funcién a

la que se ajusta dicho tramo.
ALE Flatz Flot:
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Una vez obtenidas las funciones
que mejor se ajustan a cada
tramo, pasaremos a obtener la
funcién definida por intervalos
en todo el recorrido.

Teniendo en cuenta donde
comienza y termina cada tramo,
y la funcién que mejor se ajusta
a cada uno de ellos, dentro del
editor de funciones introduci-
mos todas ellas
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PulsanddGRAPH obtenemos
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De este modo se obtiene una
funcién definida por intervalos,
que se ajusta al comportamiento
de un movil que se comporta de
diferente forma en cada tramo
de su recorrido.






